AML 40

Parameter / Basic data
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SERVOMOTORU MOTOR TYPE MOTORTYP AML 404 | AML 406 | AML 408
K (bez brzdy) |K (without brake) |K (ahne Bremse) 2
£
K1 (s brzdou) |K1 (with brake) |K1 (mit Bremse) 6 5 33
* BRZDA =+ BRAKE *» BREMSE *
Mg Mg timax| tzmex | Yinc Nmax J m
SERVOMOTOR —
[Nm] [Nm] [ [ms] [[ms] | [V] [[min"][lkgrf10®] [kq]
o
AML 404 - B I >
<C
AML 406 — B 2| = 5 3 24 00 15| 0.62
AML 408 - B 4,2
Mg-brzdny moment / holding torque / Haltemoment tmax - max.tas §epnuti (qdbrzdénl’) / max. time of switching-on
J - moment setrvatnosti / moment of inertia / Tragheitsmoment / max. Einschaltzeit (Losung der Bremse)
m- hmotnost / weigth / Gewicht tamax - max.Cas rozepnuti / max. time of switching-off
Nmax- Max. otacky / max. speed / max. Drehzahl max. Ausschaltzeit
Uoc - jmenovité napéti / rated voltage / Eingangsspannung

* HRIDEL *+ SHAFT * WELLE »




Radialni a axialni zatizeni volného konce
Radial and axial shaft load capacity
Zulassige Radial - und Axialbelastungen der Wellenenden

AML404 AML406 AML408

------- na konci hfidele / on the end of the shaft / auf Welle Ende
uprostred hfidele / in the middle of the shaft / in Mitte der Welle

Konektory / Connectors / Stecker
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